SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

_ dla projektow wielobranzowych, budowlano - wykonawczych:
»ARANZACJA WNETRZA KORTARZA W HOLU W BUDYNKU HALI SPORTOWEJ
PRZY ZESPOLE SZKOL NR 1 W OSWIECIMIU”.

SST 1.1.1. - Roboty rozbiérkowe, przygotowawcze, demontaze.
(CPV 45110000-1 - Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektéw budowlanych)

1. Wstep.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej.

Przedmiotem niniejszego opracowania sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét w zakresie architektoniczno-
budowlanym podczas prowadzenia prac wyburzeniowych, demontazowych, przygotowawczych dla zadania:
,,ARANZACJA WNETRZA KORTARZA W HOLU W BUDYNKU HALI SPORTOWEJ PRZY ZESPOLE SZKOt NR 1 W
OSWIECIMIU”.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowigzujacg podstawe opracowania niniejszej szczegétowej specyfikacii
technicznej (SST) i jest dostosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji zakresu robét
wymienionych w pkt.1.1.

Projektant sporzgdzajgcy dokumentacje projektowg i odpowiednie szczegdtowe specyfikacje techniczne wykonania i
odbioru robét budowlanych moze wprowadza¢ do niniejszej standardowej specyfikacji zmiany, uzupetnienia lub
uscislenia, odpowiednie dla przewidzianych projektem robét, uwzgledniajace wymagania Zamawiajgcego oraz konkretne
warunki realizacji robét, niezbedne do uzyskania wymaganego standardu i jakosci tych robot.

Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji mogg mie¢ miejsce tylko w przypadkach prostych robét o
niewielkim znaczeniu, dla ktérych istnieje pewnos$¢, ze podstawowe wymagania bedg spetnione przy zastosowaniu
metod wykonania wynikajacych z doswiadczenia oraz uznanych regut i zasad sztuki budowlane;.

1.3. Zakres robo6t objetych specyfikacja techniczna.

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu wykonanie prac
przygotowawczych, demontazowych i rozbiérkowych podczas zadania: ,ARANZACJA WNETRZA KORTARZA W HOLU
W BUDYNKU HALI SPORTOWEJ PRZY ZESPOLE SZKOL NR 1 W OSWIECIMIU’.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami oraz okresleniami podanymi w
ST-1.0.0. (kod CPV 45000000-7) ,Specyfikacja Techniczna - Ogélna” pkt. 1.4.

1.5. Wymagania dotyczace prowadzenia robot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacjg projektowg, SST i
poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogélne wymagania dotyczace robét sg podane w ST-1.0.0. (kod CPV 45000000-7)
~opecyfikacja Techniczna — Ogdlna”.

2. Materiaty.
2.1. Wymagania ogdlne.

Ogdlne wymagania dotyczace materiatdéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST-1.0.0. (CPV 45000000-7)
~Specyfikacja Techniczna — Ogélna

Ponadto wszelkie materiaty stosowane do prowadzenia robot powinny posiadac:

- Aprobaty Techniczne lub by¢ produkowane zgodnie z obowigzujgcymi normami,

- Certyfikat lub Deklaracje Zgodnosci z Aprobatg Techniczng lub PN,

- Certyfikat na znak bezpieczenstwa,

- Certyfikat zgodnosci z zharmonizowang norma europejskg wprowadzong do zbioru norm polskich

- na opakowaniach powinien znajdowac sie termin przydatnosci do stosowania
Materialy stosowane do wykonywania roboét powinny byé dopuszczone do obrotu i stosowania w budownictwie. W
szczegolnosci materiaty winny odpowiada¢ wymogom zawartych w katalogach i instrukcjach producentéw wymienionych
w zatozeniach szczegoétowych do poszczegdlnych rozdziatéw. Materiaty dostarczane na budowe muszg by¢ sprawdzone
pod wzgledem jakosci, wymiaréw, konsystencji itp. z wymaganiami okreslonymi w ww. warunkach technicznych i
dokumentacji budowy. Sposoéb transportu i sktadowania powinien by¢ zgodny z warunkami i wymaganiami podanymi
przez producentéw. Wykonawca zobowigzany jest posiada¢ na budowie petng dokumentacje dotyczacg sktadowanych
na budowie materiatéw przeznaczonych do zakresu robét.

3. Sprzet.
3.1. Wymagania ogdlne.
Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST-1.0.0. (kod CPV 45000000-7) ,Specyfikacja techniczna — Ogdlna”.



3.2. Sprzet do wykonywania robét.

Roboty mozna wykonac¢ recznie lub przy uzyciu innych specjalistycznych narzedzi. Wykonawca jest zobowigzany do
uzywania takich narzedzi, ktére nie spowodujg niekorzystnego wptywu na jakos¢ materiatéw i wykonywanych robét oraz
bedg przyjazne dla Srodowiska.

4. Transport.
4.1. Wymagania ogolne.

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST-1.0.0. (kod CPV 45000000-7) ,Specyfikacja Techniczna -
Ogolna”.

4.2. Transport materiatow i sprzetu.
Do transportu materiatéw i sprzetu stosowac nastepujgce sprawne technicznie srodki transportu.

Materiaty nalezy uktada¢ rownomiernie na catej powierzchni tadunkowej, obok siebie i zabezpieczy¢ przed mozliwoscig
przesuwania sie podczas transportu. Jezeli dtugos¢ przewozonych elementéw jest wieksza niz dlugos¢ samochodu to
wielko$¢ nawisu nie moze przekroczy¢ 1 m.

Przy zatadunku i wytadunku oraz przewozie na $rodkach transportowych nalezy przestrzegac przepisdéw obowigzujgcych
w transporcie drogowym.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania takich srodkéw transportowych, ktére nie wptyng niekorzystnie na jakos¢ i
wiasciwos¢ przewozonych materiatéw i sprzetéw.

Przy ruchu po drogach publicznych $rodki transportowe muszg spetnia¢ wymagania przepiséw ruchu drogowego.

5. Wykonanie robot.

5.1. Roboty przygotowawcze.
Przed przystgpieniem do prac rozbiérkowych nalezy teren oznakowac¢ zgodnie z wymogami BHP oraz zabezpieczy¢
przed dostepem osob postronnych.

5.2. Roboty rozbiérkowe.

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 roku (Dz.U. 2003 nr 47 poz.401
z pOzniejszymi zmianami) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych.

Roboty rozbiérkowe i urzgdzen towarzyszacych obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST lub wskazaniami Inspektora Nadzoru. Jesli
dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej rozbiérkowej, Inzynier moze poleci¢ Wykonawcy
sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie okreslony przewidziany odzysk materiatbw. Roboty rozbiérkowe
mozna wykonywac¢ mechanicznie lub recznie w sposéb okreslony w SST lub przez Inzyniera. Wszystkie elementy
mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbednych uszkodzen. O ile uzyskane
elementy nie stajg sie wtasnoscig Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na miejsce okreslone w niniejszej SST lub
wskazane przez Inzyniera. Elementy i materialy, ktére zgodnie z niniejszg SST stajg sie wlasnoscia Wykonawcy,
powinny by¢ usuniete z terenu budowy w miejsce wskazane przez Inzyniera.

Ewentualne rusztowania, konstrukcje podpar¢ i pomosty dla robot rozbiorkowych wykonawca musi wykonac¢ na wtasny
koszt i przedtozy¢ ich projekt do zatwierdzenia Inzynierowi.

5.3. Zakres i sposob prowadzenia robét rozbiérkowych

-teren wokét rozbidrek nalezy zabezpieczy¢é przed dostepem oséb trzecich za pomoca np. dwubarwnej tasmy oraz
tablicy ostrzegajgcej o prowadzonych pracach rozbiérkowych.

Kolejnos¢ prac rozbiérkowych:

- przed rozpoczeciem wyburzen nalezy odcig¢ dostawe wszystkich medidw.

- wykona¢ demontaz istniejgcej instalacji elektrycznej pod nadzorem osoby uprawnionej

(demontaz instalacji elektrycznej nalezy rozpocza¢ od oprawek i wigcznikéw, nastepnie przewody)

- wszystkie zdemontowane instalacje i urzgdzenia nalezy sktadowa¢ w miejscu do tego wyznaczonym,

- roboty powinny by¢ prowadzone tak, aby usuwanie jednego elementu konstrukcyjnego nie wywotato utraty statecznosci
i przewrdcenia sie innego fragmentu konstrukcji.

- wywoz gruzu, uporzgdkowanie i wyréwnanie terenu prac rozbiérkowych,

- ewentualny sposob wykorzystania materiatéw z odzysku uzgodni¢ z Inwestorem.



* Zgodnie z ustawa o odpadach z dnia 27.04.2001 r.( Dz.U. z 2001 nr 62 poz. 628 )wraz z p6zniejszymi
zmianami: Wykonawca uzyska zezwolenie na prowadzenie dziatalnosci w zakresie zbierania, transportu,
wywiezienia odpadéw na sktadowisko wraz z unieszkodliwieniem odpadéw z rozbiérki.

Uwagi

-Wszelkie prace nalezy prowadzi¢ zgodnie z zasadami sztuki budowlanej, w oparciu o obowigzujace przepisy i normy,
pod nadzorem os6b uprawnionych i przy zachowaniu przepiséw BHP.

-Wykonawca we witasnym zakresie uzyska wszystkie informacje niezbedne do prawidtowego wykonania rozbiérek

6. Kontrola jakosci robot.

Kontrola jakosci robdt polega na sprawdzeniu zgodnosci ich wykonania w wymogami niniejszej specyfikacji. Kontrola
jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét rozbidrkowych oraz sprawdzeniu stopnia
uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtdérnego wykorzystania.

7. Obmiar robét.

7.1. Jednostki obmiarowe.

Jednostkami obmiarowymi robdt sg poszczegolne jednostki miar dla przedmiotowych czynnosci technologicznych,
zgodnie z przyjetymi podstawami naktadéw kosztorysowych.

llo$¢ jednostek obmiarowych robdt okresla sie na podstawie dokumentacji projektowej z uwzglednieniem zmian
podanych w dokumentacji powykonawczej zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru i sprawdzonych w naturze.

8. Odbiér robét.

8.1. Podstawa odbioru.

Podstawg odbioru wykonania robot stanowi stwierdzenie zgodnosci ich wykonania z dokumentacjg projektowag i
zatwierdzonymi zmianami podanymi w dokumentacji powykonawcze;.

8.2. Przedmiot odbioru.

Przedmiotem odbioru powinny byé poszczegdlne fazy robét. Odbior robét polega na finalnej ocenie jakosci
wykonywanych robét oraz ilosci tych robét. Odbiér robdt bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélinego postepu robét. Odbioru tego dokonuje inspektor nadzoru.

9. Podstawa ptatnosci.
Ptaci sie za roboty wykonanie zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt.5 oraz odebrane przez Inspektora Nadzoru
mierzone zgodnie z jednostkami podanymi w pkt.7.

10. Przepisy zwigzane i piSmiennictwo.

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dz. U Nr 207 z 2003 r., poz. 2016) z pézniejszymi zmianami.

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004 r. w sprawie szczegoétowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. nr 202 poz. 2072)

3. Rozporzadzenie Min. Infrastruktury z 26.06.2002 r. dot. dziennika budowy, montazu i rozbiorki oraz tablicy
informacyjnej (Dz. U. Nr 108 poz. 953 z 2002 r.)

4. Rozporzadzenie Min. Infrastruktury z 27.08.2002 r. w sprawie szczegoétowego zakresu formy planu bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia oraz szczegotowego zakresu rodzajéw robot budowlanych, stwarzajgcych zagrozenie bezpieczenstwa i
zdrowia ludzi (Dz. U. Nr 151 poz. 1256 z 2002 r.),

5. Rozporzadzenie Min. Infrastruktury z 23.06.2003 r. w sprawie informacji dotyczgcej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120 poz. 1126 z 2003 r.)



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
dla projektéw wielobranzowych, budowlano - wykonawczych:

~ARANZACJA WNETRZA KORTARZA W HOLU W BUDYNKU HALI SPORTOWEJ
PRZY ZESPOLE SZKOL NR 1 W OSWIECIMIU”.

SST 1.1.2. - Dostawa i montaz elementow zabudowy statej oraz wyposazenia.

CPV 45421153-1 - Roboty w zakresie instalowania wyposazenia

1. Wstep.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej.

Przedmiotem niniejszego opracowania sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru rob6t w zakresie architektoniczno-
budowlanym podczas dostawy i montazu zabudowy statej oraz osprzetu statego dla zadania: ,ARANZACJA WNETRZA
KORTARZA W HOLU W BUDYNKU HALI SPORTOWEJ PRZY ZESPOLE SZKOt NR 1 W OSWIECIMIU”.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji techniczne;.

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowigzujgcg podstawe opracowania niniejszej szczegdtowej specyfikacji
technicznej (SST) i jest dostosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji zakresu robét
wymienionych w pkt.1.1.

Projektant sporzadzajgcy dokumentacje projektowg i odpowiednie szczegdtowe specyfikacje techniczne wykonania i
odbioru robo6t budowlanych moze wprowadza¢ do niniejszej standardowej specyfikacji zmiany, uzupetnienia lub
uscislenia, odpowiednie dla przewidzianych projektem robét, uwzgledniajace wymagania Zamawiajgcego oraz konkretne
warunki realizacji robét, niezbedne do uzyskania wymaganego standardu i jakosci tych robét. Odstepstwa od wymagan
podanych w niniejszej specyfikacji mogg mie¢ miejsce tylko w przypadkach prostych robot o niewielkim znaczeniu, dla
ktorych istnieje pewnos$é, ze podstawowe wymagania bedg spetnione przy zastosowaniu metod wykonania wynikajgcych
z doswiadczenia oraz uznanych regut i zasad sztuki budowlane;.

1.3. Zakres robét objetych specyfikacja techniczna.

Roboty, ktdrych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu wykonanie dostawy
i montazu zabudowy statej oraz osprzetu statego podczas realizacji zadania: ,ARANZACJA WNETRZA KORTARZA W
HOLU W BUDYNKU HALI SPORTOWEJ PRZY ZESPOLE SZKOL NR 1 W OSWIECIMIU”.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami oraz okresleniami podanymi w
ST-1.0.0. (kod CPV 45000000-7) ,Specyfikacja Techniczna - Ogélna” pkt. 1.4.

1.5. Wymagania dotyczace prowadzenia robot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z dokumentacjg projektowg, SST i
poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogdlne wymagania dotyczgce robét sg podane w ST-1.0.0. (kod CPV 45000000-7)
~Specyfikacja Techniczna — Ogdlna”. Montaze elementéw zabudowy nalezy wykonywac¢ przy uzyciu dowolnego sprzetu
budowlanego i elektronarzedzi.

2. Materiaty.
2.1. Wymagania ogdlne.

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatdéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST-1.0.0. (CPV 45000000-7)
~specyfikacja Techniczna — Ogdlna

Ponadto wszelkie materiaty stosowane do prowadzenia robo6t powinny posiadac:

- Aprobaty Techniczne lub by¢ produkowane zgodnie z obowigzujgcymi normami,

- Certyfikat lub Deklaracje Zgodnosci z Aprobatg Techniczng lub PN,

- Certyfikat na znak bezpieczenstwa,

- Certyfikat zgodnosci z zharmonizowang norma europejskg wprowadzong do zbioru norm polskich

- na opakowaniach powinien znajdowac sie termin przydatnosci do stosowania
Materialy stosowane do wykonywania robo6t powinny byé dopuszczone do obrotu i stosowania w budownictwie. W
szczegolnosci materiaty winny odpowiada¢ wymogom zawartych w katalogach i instrukcjach producentéw wymienionych
w zatozeniach szczegétowych do poszczegdinych rozdziatow.



Materiaty dostarczane na budowe muszg by¢ sprawdzone pod wzgledem jakosci, wymiaréw, konsystencji itp. z
wymaganiami okreslonymi w ww. warunkach technicznych i dokumentacji budowy.

Sposob transportu i sktadowania powinien by¢é zgodny z warunkami i wymaganiami podanymi przez producentéw.

Wykonawca zobowigzany jest posiada¢ na budowie petng dokumentacje dotyczgca sktadowanych na budowie
materiatow przeznaczonych do zakresu robot.

3. Sprzet.
3.1. Wymagania ogdlne.

Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST-1.0.0. (kod CPV 45000000-7) ,Specyfikacja techniczna - Ogélna”.

3.2. Sprzet do wykonywania robot.

Roboty mozna wykonac¢ recznie lub przy uzyciu innych specjalistycznych narzedzi. Wykonawca jest zobowigzany do
uzywania takich narzedzi, ktére nie spowodujg niekorzystnego wptywu na jako$¢ materiatow i wykonywanych robét oraz
bedg przyjazne dla Srodowiska.

4. Transport.
4.1. Wymagania ogolne.

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST-1.0.0. (kod CPV 45000000-7) ,Specyfikacja Techniczna -
Ogodlna”.

4.2. Transport materialoéw i sprzetu.
Do transportu materiatéw i sprzetu stosowa¢ nastepujgce sprawne technicznie srodki transportu.

Materiaty nalezy uktada¢ rownomiernie na catej powierzchni tadunkowej, obok siebie i zabezpieczy¢ przed mozliwoscig
przesuwania sie podczas transportu. Jezeli dtugos¢ przewozonych elementéw jest wieksza niz dlugos¢ samochodu to
wielkos¢ nawisu nie moze przekroczy¢ 1 m.

Przy zatadunku i wytadunku oraz przewozie na $rodkach transportowych nalezy przestrzegac przepisdéw obowigzujgcych
w transporcie drogowym.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania takich srodkéw transportowych, ktére nie wptyng niekorzystnie na jakosc¢ i
wiasciwosé przewozonych materiatow i sprzetow.

Przy ruchu po drogach publicznych $rodki transportowe muszg spetnia¢ wymagania przepiséw ruchu drogowego.

Elementy wykonczone powinny by¢ pakowane w sposéb zabezpieczajgcy je przed uszkodzeniem i zniszczeniem
okreslony przez producenta. Instrukcja winna by¢ dostarczona odbiorcom w jezyku polskim. Na kazdym opakowaniu
powinna znajdowac sie etykieta zawierajgca:

-nazwe i adres producenta,

-nazwe wyrobu wg aprobaty technicznej jakg wyréb uzyskat,

-date produkgiji i nr partii,

-wymiary,

-liczbe sztuk w pakiecie lub opakowaniu,

-numer aprobaty technicznej,

-nr certyfikatu na znak bezpieczenstwa,

-znak budowlany.
Przechowywanie elementéw powinno zapewnial stalg gotowo$¢ uzycia ich do montazu. Przechowywaé w
pomieszczeniach krytych, zamknietych, suchych i przewiewnych w odlegto$ci nie mniejszej niz 1 m od czynnych
urzgdzen grzewczych.

Wyroby do transportu zabezpieczy¢ przed uszkodzeniami przez odpowiednie opakowanie. Okucia nie zamontowane do
skrzydet drzwiowych transportowac¢ i przechowywaé w odrebnych opakowaniach.

5. Wykonanie robot.
5.1. Roboty przygotowawcze.

Przed przystgpieniem do prac rozbiérkowych nalezy teren oznakowac¢ zgodnie z wymogami BHP oraz zabezpieczy¢
przed dostepem osob postronnych



5.2. Roboty przy zabudowie wnetrz.

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 roku (Dz.U. 2003 nr 47 poz.401
z pézniejszymi zmianami) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych. Porecze
i uchwyty dla oséb niepetnosprawnych:rurowe, wykonane zgodnie z projektem z rur ze stali szlachetnej. Uchwyty dla
0s6b niepetnosprawnych wykonane ze stali szlachetnej stanowig typowe wyposazenie kabin W.C. dla oséb
niepetnosprawnych. Nalezy ja zamocowaé¢ za pomocg srub rozporowych, stanowigcych wyposazenie kompletu
urzadzen. Konstrukcje szaf, regatow, lad oraz wieszakéw nalezy zamocowac w sposob trwaty do $cian i sufitu — zgodnie
z podang instrukcjg i technologig Producenta. Montaz konstrukcji podlega odbiorowi przez Inzyniera Nadzoru. Roboty
zwigzane z montazem nalezy wykona¢ po wykonaniu wszelkich prac wykornczeniowych w odkurzonym pomieszczeniu.
O ostatecznym uktadzie mebli zadecyduje zamawiajgcy. Wyspecyfikowane w opisie marki materiatéw i wyposazenia sg
referencjg dla okreslenia standardu i parametréw technicznych. Mozliwe jest stosowanie materialowa i wyposazenia
innych marek od wyspecyfikowanych w dokumentaciji. (t.j. odpowiednikéw) pod warunkiem zachowania parametrow
technicznych i wszelkich innych cech materiatéw zawartych w dokumentacji oraz uzgodnienia ich z Inwestorem.
Szczegoty dotyczace elementdw wykonczeniowych i kolorystyki bedg uzgadniane z zamawiajgcym w trakcie realizacji.
Uszczegotowienie odcieni podanego koloru nalezy uzgodni¢ z Zamawiajacym przed zakupem wyposazenia.

5.3. WYPOSAZENIE | ELEMENTY DEKORACYJNE

Witryny ekspozycyjne

Zaplanowane wyposazenie korytarza w witryny ekspozycyjne do prezentacji trofeéw sportowych typu puchary, statuetki,
medale i inne. Zaprojektowane witryny dostosowane sg wielkoscig i proporcjami do wnetrza holu. Projekt przewiduje
zestaw dwoch witryn przysciennych o wymiarach 90 x 300 cm, gtebokos¢ 40 cm, potgczonych ze sobg za pomoca
zewnetrznej dekoracyjnej ramy meblowej. W projekcie zastosowano cztery takie zestawy. Projekt witryny w oparciu o
specjalistyczne witryny do ekspozycji, wykonywane przez wyspecjalizowanego producenta. Witryna szklana stojgca
dwudrzwiowa wykonana jest z profesjonalnych profili aluminiowych. Aluminium zastosowane w witrynie jest poddawane
barwieniu w technologii anodowania na kolory srebrny. Stosowany w produkcji system profili aluminiowych pozwala
tworzy¢ witryny w réznych konfiguracjach oraz o duzych wymiarach. Nowoczesny i elegancki design profili niewatpliwie
wptywa na wysoki poziom koricowego produktu. Sciany boczne oraz drzwi bezramowe wykonane sg z testowanego
szkta bezpiecznego spetniajgcego najwyzsze wymagania norm UE. Elementy petne (podstawa mebla oraz jego
zwienczenie) wykonane sg z ptyty meblowej w okleinie. Witryna stojgca wyposazona jest w zamek patentowy (dla
wszystkich wspdlny klucz) oraz system regulacji wysokosci potek. Witryna wyposazona w energooszczedne oswietlenie
LED, pionowe, jedno lub dwustronne albo oswietlenie sufitowe LED.

Gablota na sztandar

Przewidziane zastosowanie gabloty na sztandar — wykonanej przez tego samego producenta co witryny, w tak sam
sposo6b. Gablota na sztandar wiszgca wykonana jest z profesjonalnych profili aluminiowych. Aluminium zastosowane w
gablocie jest poddawane barwieniu w technologii anodowania na kolory srebrny. Elementy petne wykonane sg z ptyty
meblowej w okleinie, kolorystyka podana w tabeli materiatdw. Gablota na sztandar wiszgca wyposazona jest w zamek
patentowy, uchwyty do drzewca oraz niewidoczny system montazowy do Sciany. Kazda gablota wyposazona jest w
pudetko z czesciami montazowymi. Gablota na sztandar jest wyposazona w oswietlenie sufitowe, szklo bezpieczne oraz
zamki na wspadlny klucz.

System do zawieszania grafik
System do zawieszania grafik sktada sie z nastepujgcych elementéw:

- prowadnice EXPO - stuzg do zawieszania obrazéw na linkach. Prowadnice sg montowane do $ciany za pomocg
kotkéw rozporowych. W przypadku montazu listew na scianie z cegly peinej, klasy 100, dopuszczalne obcigzenie
prowadnicy wynosi 40kg/mb, przy zatozeniu montazu za pomocg kotkéw rozporowych HRD — UGT 10x100/30 firmy
HILTI lub kotkéw réwnowaznych innej firmy. Prowadnice docinane sg na wymiar — max 2mb, mozna je tgczy¢ w dtuzsze
odcinki. Prowadnice wykonane z anodowanego aluminium, malowane na kolor biaty, montaz na styku z sufitem.

- mocowanie linki stalowej do prowadnicy aluminiowej

- haczyk do obrazéw

- linka stalowa 2mm

- ramki aluminiowe zatrzaskowe w réznych rozmiarach

Ramy zatrzaskowe, umozliwiajgce szybkg wymiane plakatu. Ochrone plakatu stanowi folia antyrefleksyjna.

Dodatkowa zalete stanowi prosty montaz ramy.

Szerokos¢ profili: 15mm - 16mm,

Formaty ramek: A1, A2, A3, B1, B2

Multimedia

Projekt przewiduje montaz jednego ekranu 55 cali na wysiegniku na $cianie ekspozycyjnej w czesci poczgtkowej. Na
ekranie bedg emitowane materiaty prezentacyjne lub dokumentalne dotyczgce ekspozycji.

Konieczne doprowadzenie zasilania elekirycznego oraz kabla HDMI do ekranu oraz do miejsca sterowania ekranem
(lokalizacja tego miejsca do uzgodnienia).

Elementy informacji wizualnej .
Planowane wykonanie i montaz napisu ,HISTORIA OSWIECIMSKIEGO SPORTU". Napis w formie osobnych liter ze
styroduru gr. 3 cm, w kolorze biatym. Litery o wysokosci 20 cm (28 liter) wymiar catego napisu ok. 250 x 100 cm.




Strefa dla dzieci
Przewiduje sie przygotowanie strefy dla dzieci w formie kilku zabawek zamontowanych na state w przedniej czesci
korytarza.

Wyposazenie strefy dla dzieci:

- stolik niski okragty z wbudowanymi puzzlami przesuwnymi z motywem graficznym o tematyce sportowe;j
podstawa drewniana okragta o $rednicy 80 cm, wys. 5 cm — z drewna litego

noga okragta o srednicy 400 mm osadzona na elemencie podstawie

blat okragty o srednicy 100 cm, bok pogrubiony z drewna litego, krawedz zewnetrzna zaoblona

miejsce na zamontowanie puzzli przesuwanych - glebokos¢ wciecia 68 x 68 cm

puzzle przesuwane do zamowienia na wymiar w ramce aluminiowej i do zamontowania na lico w blacie stolika
puzzle przesuwane (przesuwanka) — 16 (15) elementow:
- rozmiar zewnetrzny uktadanki: 680x680x18mm
- wielko$¢ robocza: 600x600mm, ukiad 4x4, 16 (15) elementow przesuwne
- wielko$¢ pojedynczego elementu: 150x150mm
- szerokos¢ ramy wewnetrznej: 4cm,
- materiaty:
- elementy przesuwne tréjwarstwowe, klejone (1x dibond 3mm + 2x pcv 3mm)
- rama wewnetrzna tréjwarstwowa + petne dno (4x dibond 3mm)
- na zewnetrznym elemencie z dibondu grafika wg projektu
- druk 4+0 CMYK UV
- rama konstrukcyjna zewnetrzna spawana z profili aluminiowych
- konstrukcja ramy umozliwiajaca szybkg wymiane elementéw (okoto 15 minut)
- cato$¢ konstrukcji aluminiowej malowana proszkowo w palecie RAL
- do uzgodnienia sposdb zabudowania w blacie stotu

- siedziska tapicerowane w formie puf wolnostojgcych przy stoliku niskim, pufa w ksztatcie tukowym nawigzujgcym do
okragtej formy stolika, tapicerowana skoéra ekologiczng

- klocki przekrecane w pionie — w zafgczniku zdjecie podobnej zabawki na placu zabaw zewnetrznym, zabawka
drewniana - klocki przekrecane

podstawa okragta z wzmocnieniem metalowym stabilizujgcym

element pionowy metalowy (rurka srednica 50mm) przymocowana trwale do podstawy

klocki szeScienne o wymiarach 450 x 450 mm wykonane z drewna miekkiego, krawedzie zaoblone (promien 30mm)
osadzone na elemencie pionowym metalowym w sposob umozliwiajacy swobodne obracanie bez mozliwosci
przesuwania w pionie

wzor na pionowych $cianach klocka frezowany (CNC) i malowany (cztery rozne motywy nawigzujgce do tematyki
sportowej, kolor czarny)

- siedzisko okrggte montowane w jednej z wnek okiennych, siedzisko okragte w ksztatcie odcinka walca, zamontowane
na state w jednej z wnek okiennych, konstrukcja metalowa spawana, w okfadzinie meblowej, listwa frontowa z odcinkéw
z drewna litego, krawedzie lekko zaoblone, ptaszczyzny po tuku z desek litych szer. 5 cm, drewno w wykonczeniu
bezbarwnym matowym, siedzisko wyposazone w poduchy montowane na rzepy

Donice i ro$liny

Projekt przewiduje wyposazenie korytarza w donice z roslinami. Donice zaplanowano we wnekach okiennych. Ksztatt
donic dostosowany do tukéw okien okragtych o srednicach 300, 200 i 150 cm. donica wykonana ze sklejki o grubosci 10
mm, bok po tuku ze sklejki cienszej, wygiety i zamocowany na state w sposdb mozliwie jak najmniej widoczny do
prostych bokéw donicy wewnatrz donicy pozioma pétka stabilizujgca konstrukcje i stanowigca poziom do postawienia
pojemnikéw plastikowych z roslinami jako elementy stabilizujgce pionowe S$cianki pod poziomg potkg sklejka
zabezpieczona lakierem bezbarwnym matowym, donice zamocowane na state w sposob bezpieczny we wnekach
okiennych za pomocg elementéw metalowych. Rozmiar donic przewidziany na wstawienie aranzacji z roslin sztucznych.
Zaprojektowane nowe obudowy z ptyty meblowej laminowane;.

6. Kontrola jakosci roboét.

Kontrola jakosci robot polega na sprawdzeniu zgodnosci ich wykonania w wymogami niniejszej specyfikac;ji.

7. Obmiar robét.
7.1. Jednostki obmiarowe.

Jednostkami obmiarowymi robdt sg poszczegodlne jednostki miar dla przedmiotowych czynnosci technologicznych,
zgodnie z przyjetymi podstawami nakladow kosztorysowych.



llos¢ jednostek obmiarowych robdt okresla sie na podstawie dokumentacji projektowej z uwzglednieniem zmian
podanych w dokumentacji powykonawczej zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru i sprawdzonych w naturze.

Jednostkg obmiarowg robot dla wykonania elementéw stolarki jest 1 m2 powierzchni oraz 1 kpl elementu wykonanego
zgodnie z przedmiarem robat.

8. Odbior robét.
8.1. Podstawa odbioru.

Podstawa odbioru wykonania robét stanowi stwierdzenie zgodnosci ich wykonania z dokumentacja projektows i
zatwierdzonymi zmianami podanymi w dokumentacji powykonawcze;j.

8.2. Przedmiot odbioru.

Przedmiotem odbioru powinny by¢ poszczegodlne fazy robdt. Odbidr robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na
finalnej ocenie jakosci wykonywanych roboét oraz ilosci tych roboét, kidre w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiodr robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu robét. Odbioru tego dokonuje inspektor nadzoru.

9. Podstawa ptatnosci.

Ptaci sie za roboty wykonanie zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt.5 oraz odebrane przez Inspektora Nadzoru
mierzone zgodnie z jednostkami podanymi w pkt.7.

Ptaci sie za 1 m2 oraz 1 kpl wykonanej stolarki, zgodnie z obmiarem robdét, oceng jakosci uzytych materiatéw oraz
jakosci wykonania robdét.

10. Przepisy zwigzane i piSmiennictwo.

1. PN-B-91000:1996 Stolarka budowlana. Terminologia

2. PN-ISO 6707-1:1989 Budownictwo - Terminologia

3. Dokumentacja i specyfikacje w zamowieniach publicznych, Izba Projektowania Budowlanego, Warszawa, 2005.
4. Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych” Arkady, Warszawa 1997



